
Berlin, 17.05.2025

Zeitplan RoboMission

09:00 09:15

09:15 09:30

09:30 10:15 Übungsphase 45min

10:15 10:30 Robot Check

10:30 10:45 Saisonaufgaben 1

Tisch A Tisch B Tisch C Tisch E

Elementary Junior Junior Senior

Platanus Robo Rumble Robo Bots Brick Bots Team G

Code Bears Byte Bots SaTp2 hhgym Fermat's Erster Satz

Rebel Robots Barnim Robotics Platanus Frosty Bananas Arche RobotX

Future Knights Platanus Kevin the one & only The Walking Bot

platanus 4 Code Commanders Bug Patrol

Tinker Girls Squad

10:45 10:50 Auswertung / Pause

10:50 11:20 Übungsphase 30min

11:20 11:35 Robot Check

11:35 11:50 Saisonaufgaben 2

Tisch A Tisch B Tisch C Tisch E

Elementary Junior Junior Senior

Tinker Girls Squad Code Commanders Bug Patrol Arche RobotX

platanus 4 Platanus Kevin the one & only The Walking Bot hhgym Fermat's Erster Satz

Future Knights Barnim Robotics Platanus Frosty Bananas Team G

Rebel Robots Byte Bots SaTp2

Code Bears Robo Bots Brick Bots

Platanus Robo Rumble

11:50 12:20 Mittagspause

12:20 12:50 Vorstellung Tagesaufgabe

12:50 14:50 Übungsphase 120min

14:50 15:05 Robot Check

15:05 15:20 Tagesaufgabe 1

Tisch A Tisch B Tisch C Tisch E

Elementary Junior Junior Senior

Rebel Robots Barnim Robotics Platanus Frosty Bananas Arche RobotX

Future Knights Platanus Kevin the one & only The Walking Bot Team G

platanus 4 Code Commanders Bug Patrol hhgym Fermat's Erster Satz

Tinker Girls Squad Robo Bots Brick Bots

Platanus Robo Rumble Byte Bots SaTp2

Code Bears

15:20 15:25 Auswertung / Pause

15:25 16:25 Übungsphase 60min

16:25 16:40 Robot Check

16:40 16:55 Tagesaufgabe 2

Tisch A Tisch B Tisch C Tisch E

Elementary Junior Junior Senior

Code Bears Byte Bots SaTp2 hhgym Fermat's Erster Satz

Platanus Robo Rumble Robo Bots Brick Bots Team G

platanus 4 Code Commanders Bug Patrol Arche RobotX

Future Knights Platanus Kevin the one & only The Walking Bot

Tinker Girls Squad Barnim Robotics Platanus Frosty Bananas

Rebel Robots

16:55 17:10 Auswertung / Pause

17:10 17:40 Siegerehrung

Eintreffen der Teams & Kalibrieren der Sensoren

Eröffnung


